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第一章 VMS Pro簡介
1.1 VMS Pro概述
VMS Pro是一款用於管理小批量安全防護監控設備的管理軟體。VMS Pro用戶端可與XVR、NVR、網路攝像機等配套使用。
VMS Pro的功能特性如下：
· 支援軟體密碼重置。
· 支援多用戶使用。
· 支援單個和批量添加設備以及添加不同協定的設備。
· 支援對設備進行遠端配置
· 支援即時觀看多路攝像機的視頻和重播多路攝像機的錄影。
· 支援對多個設備進行輪巡觀看。
· 支援遠端重播錄影與捕捉的圖片。
· 支援配置多種報警檢測。
· 支援配置電子地圖，可以隨時定位設備，輕鬆進行部署管理。
· 支援查詢並匯出日誌資訊。
· 支援人臉識別、車牌識別、行人與車輛檢測、越界檢測、周界入侵偵測、過線統計、人群聚集檢測、排隊過長檢測等智慧類型
· 支援智慧配置、考勤管理。
· 支援智慧場景化預覽、搜索、配置。
· 支持人臉、人型車型、熱力圖、過線、考勤統計
· 支援一鍵導入、匯出設備資訊檔。
· 支援檔管理，圖片、視頻分開查看。
1.2 VMS Pro運行推薦配置

軟體運行配置包括作業系統、CPU、記憶體、顯卡。
· 作業系統：Microsoft Windows 7 /10/11/ macOS 11.6以上版本
· CPU：Intel core i5 4590 @3.3GHz 或以上

· 記憶體：4G 或更高
· 顯卡：NVIDIA GT 730或以上
1.3 VMS Pro主介面
VMS Pro軟體介面如圖所示：
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1.功能頁簽：打開VMS Pro進入主頁面，顯示VMS Pro所支援的各個功能模組的Icon，點擊圖示可以進入對應模組的操作功能表。
2. 事件管理：[image: image2.png]


和[image: image3.png])



，點擊圖示切換報警提示為無聲或有提示音。
[image: image4.png]


和[image: image5.png]


，點擊圖示切換告警彈框為不顯示或顯示。
[image: image6.png]


，點擊圖示可以清除警報資訊。
[image: image7.bmp]，點擊圖示可以查看設備硬碟報錯的警報資訊。
[image: image8.png]Alarm



，點擊圖示可以查看警報資訊，詳情請參見第15章 警報設置。
3. 用戶管理：點擊[image: image9.png]


，可以設置解析度大小。
點擊[image: image10.png]


，可以彈出播放機。
點擊[image: image11.png]


，選擇[image: image12.png]


，鎖定螢幕，需要登錄密碼解鎖。
點擊[image: image13.png]


，選擇[image: image14.png]


，切換用戶。
點擊[image: image15.png]


，選擇[image: image16.png]


，顯示軟體的名稱和版本號。
4. 系統管理：點擊[image: image17.png]


，進入“系統設置”介面，可以設置語言，設置自動登錄與記住密碼，檔保存類型與路徑以及警報聲。
5. 視窗管理：點擊[image: image18.png]


，最小化軟體視窗。
點擊[image: image19.png]


，最大化顯示軟體視窗。
點擊[image: image20.png]


，還原為初始軟體視窗。
點擊[image: image21.png]


，退出軟體。
6. 系統狀態：顯示系統當前的時間以及系統佔用的CPU情況，以及用戶名和登錄時間。
7. 功能列表：功能清單分為操作區域和配置區域，提供功能介紹如下所示。
（1）Mainview
預覽：接入網路攝像機，實現即時流覽視頻。流覽過程中支援本地錄影、抓圖、語音對講、電子放大以及進行輪巡觀看。
（2）Playback
遠程重播：可以遠端觀看視頻重播、圖片重播、smart重播、標籤重播和事件重播，可選擇不同的日期查看，並且可以剪切下載視頻與圖片到本地。
本地重播：支援觀看匯出用戶端錄影。
（3）Log Search
支援本地日誌查詢和匯出用戶端日誌，以及遠端日誌查詢和匯出。
（4）Topology Management
拓撲管理：可以查看連接交換機和設備的拓撲圖。
（5）AI Search
包括 FaceSearch人臉搜索對比，Human and Vehicle人型和車型的搜索，Repeat Visitors回頭客：給定相關條件搜索出所有符合條件的人臉，對身份資訊進行匯總，合併相同身份資訊的回頭客。
（6）Data Analysis
資料分析：包括了對人臉、人車、過線統計、熱力圖、考勤的資料分析。
（7）AI Search
智能場景化：即時對進入離開某個通道和組的人進行統計，達到上限後報警。
（8）Device Management
設備管理：支援添加與移除設備檔，可對設備進行遠端設置。
（9）Alarm Config
報警裝置：支援對設備進行motion、IO、videoLoss、PIR、郵件和智能報警設置。
（10）Cruise setting
輪巡設置：設置輪巡的通道數及設備。
（11）Account management
用戶管理：支援添加與刪除子用戶，以及修改子用戶許可權操作。
（12）Local Record
本地錄製設置：設置保存檔的路徑以及錄製計畫。
（13）System config
系統設置：對系統語言、日誌保留時間、檔設置、報警聲音、熱鍵、郵件等進行配置。
（14）AI config
智慧配置：對設備的人臉庫、設置、報警、考勤進行配置。
（15）Emap Config
電子地圖配置：在電子地圖安放網路攝像機。
（16）Emap Monitoring
電子地圖查看：可以快速知道所發生事情的位置和即時畫面。
8. 功能提示：當滑鼠停在某個功能頁簽上時，此區域會即時顯示該功能的說明。
第二章 註冊與登錄
2.1 註冊管理員用戶
首次登錄VMS Pro，請根據系統提示先設置admin的登錄密碼和密保問題。設置的登錄密碼用於登錄系統，設置密保問題可以通過回答問題重置密碼。
步驟1：按兩下或右鍵調出菜單點擊打開[image: image22.png]


。系統進入“初始化設置”介面，如圖所示：
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進行“管理員使用者”密碼設置。
（1）密碼：密碼可設置為8 位～32 位元非空字元，可以由大寫字母、小寫字母、數位元元元元元和特殊字元組成。
（2）密碼強度：回饋密碼複雜度，紅色表示不夠複雜不安全，綠色表示複雜安全性能佳。請根據密碼強弱提示設置高安全性密碼。
（3）密碼確認：和密碼保持一致。
（4）註冊後自動登錄：選擇後，註冊完成自動登錄系統；反之系統顯示登錄介面。
步驟2：設置好密碼後點擊Next。
步驟3：選擇問題，並填寫答案，設置密保問題用於忘記密碼時通過回答問題重置密碼。
步驟4：設置完成後，點擊Finish，保存配置。
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2.2 登錄VMS Pro
（1） 設備初始化後請輸入帳號和密碼登錄VMS Pro。
步驟1：按兩下或右鍵調出菜單點擊打開[image: image25.png]


。

系統顯示登錄介面，如圖所示：
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步驟2：設置參數。 
輸入用戶名和對應的密碼。勾選Remember Password後，系統記住密碼，再次登錄時無需輸入登錄密碼。勾選Auto Login，再次登錄時自動登錄系統。當忘記密碼時，可以點擊Forgot Password，通過回答密保問題重置密碼。詳細操作參見“2.3 重置密碼”。
步驟3：點擊“Login”。
系統顯示介面，如圖所示：
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（2） 通過設備登錄VMS Pro。
步驟1：按兩下或右鍵調出菜單點擊打開[image: image28.png]


。
步驟2： 系統顯示登錄介面後，點擊左邊“Device Login”選項，切換到設備登錄介面，如圖所示：
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步驟3：設置參數，詳細參數如下所示：
Device IP/ID：輸入裝置的IP/ID
  Client port：輸入埠號
  User name：輸入用戶名
  Password：輸入密碼
Remember Password：選擇此項後，系統記住密碼，再次登錄時記住上次的登錄密碼。
步驟4： 點擊“Login”登錄。系統顯示介面，如圖所示：
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說明：設備登錄介面介紹請參見“第三章 設備登錄”。
2.3 重置密碼
忘記密碼時，可以通過回答密保問題重新設置密碼。
步驟1：按兩下或右鍵調出菜單點擊打開[image: image31.png]


，系統顯示登錄介面。
步驟2： 點擊[image: image32.png]


。系統會顯示密保問題介面，如圖所示：
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步驟3： 回答密保問題，點擊“Next”。系統顯示密碼重置介面，如圖所示：
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步驟4： 設置密碼，詳細參數如下所示：
（1）密碼：密碼可設置為8 位～32 位元非空字元，可以由大寫字母、小寫字母、數位元元元元元和特殊字元組成。
（2）密碼強度：密碼安全性，紅色表示不安全，綠色表示安全性能佳。
（3）密碼確認：和密碼保持一致。
步驟5 點擊“Finish”，保存配置。
第三章 設備登錄
3.1 設備登錄
步驟1：按兩下或右鍵調出菜單點擊打開[image: image35.png]


。
步驟2：系統顯示登錄介面後，點擊左邊“Device Login”選項，切換到設備登錄介面。
步驟3：設置參數，參數介紹請見下表。
步驟4：點擊“Login”，系統進入介面如下所示：
[image: image36.png]8080 - x
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1.設備區：顯示與當前登錄的IP/P2P下綁定的所有設備。
2. 預覽區：正常連接的設備會顯示畫面。
3. 控制區：控制所有視窗的播放與停止、聲音開關、視窗數、全屏顯示、手動告警開關、告警顯示開關、警戒燈開關、暖光燈開關、警鳴開關、對講開關、設備資訊開關等。
4. 切換頁面區：多頁面預覽時用來切換頁面
5. 碼流區：選擇指定的碼流播放畫面。
6. 設備升級：點擊右上角[image: image37.bmp]，手動檢測當前設備是否有可供線上升級的最新固件版本；
[image: image38.bmp]：提示自動檢測或手動檢測當前設備有可供線上升級的最新固件版本
3.2 遠端錄影重播
步驟1：在功能頁簽中點擊“Remote Playback”，進入遠端錄影重播介面，如圖所示：
[image: image39.png]HQAaA0 -8 X%

10:58:13 2023-11-21 CPU B!

10000-00-00 00:00:00 10000-00-00 00:00:00

'0000-po-00 00:00:00 [Window 4900-00-00 00:00:00

A & - & 2 0 &




具體參數如下所示：
1. 日期：選擇搜索的日期
2. 通道區：選擇需要重播的通道
3. 重播類型區：選擇需要重播的類型，有常規重播、smart重播和備份
4. 錄影重播區：流覽視頻區域，視窗數支援多種方式分割。預覽視頻過程中支援抓圖、錄影、電子放大等操作。
抓圖：選擇已開啟錄影的視頻視窗，點擊[image: image40.png]


或者右鍵選擇[image: image41.png](3] capture



，抓拍單張圖片。
電子放大：點擊[image: image42.png]


，劃選區域進行放大
5. 錄影類型、碼流類型控制區：選擇搜索的錄影類型，碼流類型
點[image: image43.png]Q Search



進行搜索。
6. 重播控制區：點擊[image: image44.png]


可以下載錄影（注：下載RF格式錄影時會彈出彈窗，提示是否需要加密，AVI格式和MP4格式不會彈出彈窗）；搜索出錄影後，點擊[image: image45.png]


，可以進行多通道同步重播；點擊[image: image46.bmp]，可以剪切多通道錄影；點擊[image: image47.png]


，播放已搜索出的錄影；點擊[image: image48.bmp]，停止播放錄影；點擊[image: image49.bmp]，可以選擇單通道重播錄影時的速度，可以選擇1/16、1/8、1/4、1/2、1X、2X、4X、8X、16X；點擊[image: image50.png]


，可以對單通道進行單幀播放；點擊[image: image51.png]


，可以打開/關閉重播聲音。
7. 設置視頻視窗和顯示模式：點擊[image: image52.png]


，選擇需要的視頻視窗數。點擊[image: image53.png]


或滑鼠右鍵選擇[image: image54.png]Fullscreen



，視頻視窗全屏顯示模式。
8. 時間進度區：顯示已有錄影資訊。
9. 錄影進度條控制區：點擊+、-可以將錄影進度條進行縮放顯示；點擊<、>可以將錄影進度條前後移動。
3.3 下載設備錄影
步驟1：選擇已開啟重播的視頻視窗，點擊重播控制區的“[image: image55.png]


”，彈出對話方塊如圖所示。
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步驟2：根據實際需要勾選要下載的錄影，再設置好保存路徑。
步驟3：點擊“download”跳轉到備份頁面，備份資訊顯示下載進度（注：下載RF格式錄影時會彈出彈窗，提示是否需要加密，AVI格式和MP4格式不會彈出彈窗），如下圖所示：
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說明：備份頁面操作請參見“第七章 7.9備份”；“System Config”請參見“第十八章 系統組態”。
3.4 遠程設置
在此功能頁面可對設備的各項參數進行遠端配置.
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3.5 系統組態
在功能頁簽中點擊“System Config”，進入系統組態介面，具體操作參見“第十八章 系統組態”。
第四章 設備管理
VMS Pro支持通過自動搜索、單個或者批量導入添加設備（如網路攝像機、NVR、XVR等），設備添加完成後，支援在VMS Pro上遠端配置和操作添加的設備。
4.1 添加設備
VMS Pro支援多種方式添加設備，請根據添加設備數量、網段等不同選擇合適方式添加設備。
（1）需要批量添加設備並且設備處於同一網段，或者未知設備IP 位址，只瞭解所處網段時，建議採用搜索添加設備方式添加。
步驟1：在設備介面點擊“[image: image59.png]


”，進入主菜單。在主頁點擊配置區域的“Device Management”，系統顯示裝置管理介面，如圖所示：
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步驟2：點擊設備管理介面的“Auto Search”，進入“自動搜索”介面，如圖所示：
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步驟3：選擇需要添加的設備，點擊“[image: image62.png]


”圖示進行添加，可以勾選一個或多個設備，再點擊右下角的“Add”進行添加，系統彈出提示框，如圖所示：
[image: image63.png]password





步驟4：輸入登錄設備的“user”和“password”，再點擊“Add”，完成添加操作。
系統顯示添加的設備清單，如圖所示：
注：添加設備預設是web埠80登錄。
[image: image64.png]HAD-~&
All equipment Auto Search Grouping CustomGroup

Search Q Path: e the page or tun off power when upgrading! | () (Up to ten devices)

]

[= Pz 1722065.40  DS2CDIGIGFWD- onvif s 80 1 0B W

o =2 5201 172.20.65.32 Private 80 1 4 o
RS- s -

O 3 quilSc 172206525 owEm prvate s 1 5 P OE W

O & 5204415 172.20.65.47 Private 80 1 4 o
RS- s >

O 5 quiSm 17220652  osodMxals  prvate  V30.85.824.231102 . % 1 5 sobBmo
RS- = -

O 6 o, 226se2  saes brvate  V30.85.824 231102 . % 1 5 sopBmo

O 7 5204850 172.20.65.30  NT98529+5C850, Private V30.85.8.2.4_231102 [] 80 1 8 RN K]

O & = e wowms bivate  vaogsszd s @ w0 1 soEmo

O o smeist veaesas s bivate  vaossszd s @ o 1 soE WO
RS- RS-CHE2INBD2S- = -

O 10 qufSap. 72206548 21 brvate  V40.45.824 231102 . % 1 5 sopBmo

O 1 sprz 125.89.62.188 IP CAMERA Private V43.45.8.2.4_231102 [] 0355 1 8 RN K]

O 12 Sw-16R(2)  172.20.65.55 SW-16P Private V8.2.2-20230705 (] 443 18 oo O

O 13 sw-6R(1)  172.20.65.31 SW-16P Private V8.2.2-20230705 [] 443 18 [ ]

O 14 RS-SW0SB  172.20.65.222 RS-SW08. Private V8.2.2-20230731 (] 443 ° oo O

o s N8104 172.20.65.56 N8104 Private V8.2.4.1-20231101 [] 80 4 8 RN K]

O 1 N8208 172.20.65.24. N8208 Private V8.2.4.1-20231101 (] 80 s E 4R K]

m | & dx % O





介面可實現操作如下所示：
（1）[image: image65.bmp]：修改設備資訊，點擊該圖示，進入“修改設備”介面，支援修改設備資訊，包括設備名稱、登錄類型、IP/功能變數名稱、協議、埠、用戶名和密碼
（2）[image: image66.bmp]：遠端設置，點擊該圖示，進入“設備遠端配置”介面，支援配置設備的攝像通道、錄製、網路配置、警報事件、存儲和系統資訊等
（3）[image: image67.bmp]：登入登出，手動登入或登出設備，可以同時操作多台設備登入登出
（4）[image: image68.bmp]：刪除設備，點擊該圖示，刪除設備，可以同時刪除多台設備
（5）[image: image69.bmp]：線上升級，點擊該圖示可手動檢測設備是否有可供線上升級的固件版本。注：支援線上升級的設備才會顯示該按鈕
（6）連接狀態：
[image: image70.png]


 綠色：設備連接成功
[image: image71.png]


 紅色：未啟動，需設置初始密碼
[image: image72.png]


 黃色：登錄資訊錯誤或被鎖定
[image: image73.png]


 灰色：設備連接失敗
（7）[image: image74.bmp]：設備P2P，點擊可以查看設備的P2P。 注：只有私有協定才會顯示P2P資訊
（8）[image: image75.bmp]：搜索框：在輸入框內輸入裝置名稱，可以快速查找到該設備
（9）[image: image76.png]Upgrade



：設備升級，選擇升級檔，可以對設備升級。注：最多支援10台設備同時升級
（10）[image: image77.bmp]：設備勾選，勾選設備，可以單獨勾選設備或者一鍵全部勾選
（11）[image: image78.png]


：添加設備，點擊可手動添加設備，可以使用IP添加或者P2P ID添加，支援4種協定（Private、HikVision、DaHua、Onvif）。 注：P2P ID添加設備時只能使用私有協定
（12）[image: image79.png]


[image: image80.png]


：設備導入匯出，匯出或導入設備資訊。具體操作請參見3導入設定檔添加設備
說明：設備添加完成後，系統繼續停留在“自動搜索”介面，您可以繼續添加設備。設備添加完成後，前往設備清單，檢查設備的線上狀態顯示。
2.手動添加設備
添加單個設備，並且知道設備的IP 位址或功能變數名稱時，建議採用手動添加方式設備方式添加。
步驟1：在“設備管理”介面點擊[image: image81.png]


，系統彈出“Add Device”介面，如圖所示：
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步驟2：設置參數，詳細參數說明如下所示：
Device Name：設備的名稱，建議以設備所監視區域命名，便於維護。
Login Type：選擇設備的添加方式。
IP/功能變數名稱：通過設備的IP位址或者功能變數名稱添加設備。
P2PID：通過設備的序號添加設備。
IP/ID：當“添加方式”為“IP/功能變數名稱”時，需要設置該參數。設備的IP 位址或者功能變數名稱。
當“添加方式”為“P2PID”時，需要設置該參數。設備的序號。
Protocol：選擇私有協定或者其他協定。
Web/Media Port：可填web埠或者媒體埠，用web埠登錄時可支援的功能多，包括AI config部分和AI scene 等
User Name：登錄設備的用戶名。
Password：登錄設備的密碼。
步驟3：點擊“Add”，完成設備添加。
說明：如果需要取消添加設備，則點擊“Cancel”，退出“手動添加”介面。設備添加完成後，VMS Pro自動登錄設備，登錄成功，則線上狀態顯示為“[image: image83.png]


”，否則為“[image: image84.png]


”。
3.導入設定檔添加設備
步驟1：在“設備管理”介面點擊[image: image85.png]


，系統會彈出對話方塊。
步驟2：選中並打開保存在本地的設備資訊.xml文件。
步驟3：點擊“打開”，導入設備成功。
說明：此種方式適用於原先已完成設備添加並匯出過設備設定檔在本地。
4.2 修改設備資訊
添加設備的資訊（用戶名、密碼、IP/功能變數名稱等）有誤或者需要變更，則通過修改變更資訊。
說明：本章節介紹如何修改設備資訊。
步驟1：在“設備管理”介面，點擊修改按鈕“[image: image86.png]


”，系統顯示“Modify Device”功能表。
步驟2：修改設備資訊。
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步驟3：點擊“Modify”，保存配置。
4.3 按網段搜索設備
通過設置網段，可以搜索到該網段內所有的設備。
步驟1：在“Device Management”介面，點擊“Auto Search”，系統彈出介面。
步驟2：點擊[image: image88.png]


，系統彈出“Search by segment”介面，如圖所示：
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步驟3：根據實際需要填寫網段，點擊“Search”開始搜索，搜索結果如圖所示：
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4.4搜索其他協定設備
步驟1：在“Device Management”介面，按一下“Auto Search”。系統彈出介面，如下圖所示：
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Search complete!
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步驟2：在[image: image92.png]protocol type: | Private



下拉清單中，選擇其他協議，如HikVision、DaHua、Onvif，按一下“Search”。系統顯示搜索結果，如下圖所示：
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17220.57.47 o 00-1122-33-44-55 No P

172.2057.26 o 3C-89-06-87-87-78 No o
10 s 172205739 80 o 1 00-23-63-67-88-8D No + 0 D
1 s 172205740 80 o 1 00-16-6C-FA-CF-75 No + 0 D
12 s 172205725 80 o 1 00-23-63-92-61F1 No + 0 D
13 s 172205727 80 o 1 00-23-63-67-88-82 No + 0 D
1 s 172205728 80 o 1 00-16-60-F7-A6-24 No + 0 D
15 s 172205724 80 o 1 00-23-63-67-88-14 No + 0 D
16 s 172205735 80 o 1 00-23-63-67-88-98 No + 0 D
v s 172205733 80 o 1 00-16-6C-F7-45-50 No + 0 D
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Search complete!





步驟3：添加需要的設備，操作方法參見“4.1添加設備”。
4.5啟動設備
當搜索出的設備為未啟動狀態時，可以對設備進行手動啟動操作。如下圖所示：[image: image94.png]All equipment Auto Search Grouping CustomGroup
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點擊[image: image95.bmp]按鈕，彈出啟動彈窗。如下圖所示：
[image: image96.png])
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輸入啟動密碼（注：啟動密碼需滿足設備密碼規則，啟動成功後設備會被自動添加到VMS Pro），啟動的同時也可以設置設備的網路參數。當有多台設備未啟動時，可以點擊上方批量啟動按鈕，對多台設備進行啟動操作。如下圖所示：
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4.6分組與自訂分組
1.點擊分組進入分組介面，可以修改通道名稱和圖示（有網路攝像機和網路高速球兩種圖示）。如下圖所示：
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2.點擊自訂分組進入自訂分組介面。如下圖所示：
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點擊右上角Add Group按鈕，可以添加自訂分組；選中已添加分組，點擊右上角Modify按鈕，彈出修改名稱彈窗，可以對自訂分組進行名稱修改。如下圖所示：
[image: image100.png]Modify group

123





勾選左邊root分組下設備，點擊選中右邊自訂分組，點擊中間[image: image101.png]


按鈕，可將已添加設備添加至自訂分組中。點擊選中自訂分組中的設備或者分組，點擊右上角delete按鈕，彈出刪除確認彈窗，點擊yes可刪除對應通道或者分組。
第五章預覽
在VMS Pro上添加設備後，進入預覽介面可以即時流覽視頻。
5.1 介面簡介
按區域介紹介面各個部分和功能。
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在“主功能表”選擇“Mainview”，系統會進入預覽介面。預覽介面的功能介紹如下所示：
1. 默認分組：分組裡面包含所添加的設備，拖動設備或通道或按兩下通道均能打開通道預覽；點擊滑鼠右鍵，可以選擇主子碼流，可以開關所有通道，可以打開重播和對講，同步通道名,在搜索框中輸入裝置名稱可快速查找到該設備。
2. 自訂分組：點擊Custom Group可展開自訂分組，操作方式和可使用功能與默認分組一致。添加自訂分組詳細操作請參見“4.6分組與自訂分組”
3. 視圖：當接入設備較多，且需要同時預覽多個固定設備的監控畫面時，點擊下方[image: image103.png]


按鈕，可將當前的預覽視窗模式保存到視圖，後續可直接在視圖下調用該預覽視窗模式。
4. 預覽窗口區：流覽視頻區域，視窗數支援多種方式分割。
預覽視頻過程中支援抓圖、錄影，支援開啟輪巡、語音對講、電子放大等操作。詳細操作請參見“5.2即時預覽”。
5. 控制區：
[image: image104.png]


：控制聲音
[image: image105.bmp]：停止所有視窗的預覽
[image: image106.bmp]：打開/關閉警戒燈
[image: image107.png]


：打開/關閉暖光燈
[image: image108.png]


：打開/關閉警鳴
[image: image109.bmp]：去除預覽畫面中的報警標識和錄影標識
[image: image110.png]


：按一下進入預覽佈局頁；可以自訂設置預覽佈局，最多5種
[image: image111.png]


：全屏顯示畫面
[image: image112.png]


：打開/關閉側邊欄告警框，展示VMS Pro已添加的設備產生的智慧類型告警
[image: image113.png]


：點擊可進入手動報警頁面，打開/關閉手動報警
[image: image114.bmp]：按一下進入選中設備的設備資訊頁面
[image: image115.png]


：按一下進入畫面顯示比例設置頁面，可設置拉伸、16:9、4:3、原始比例4種畫面顯示比例
6．存在輪巡計畫時，可在該區域快速選輪巡計畫，開啟輪巡。
7．當預覽有多個頁面時，在此可切換不同的預覽頁面
5.2 即時預覽
即時查看攝像頭畫面，並支援本地錄影、抓圖、語音對講、電子放大等操作。
1. 開啟預覽
支援以下方式開啟預覽：
選擇預覽視窗，在設備清單區按兩下需要預覽的設備。
將設備清單中需要預覽的設備拖至預覽視窗。
右鍵點擊設備組選擇[image: image116.png]Open all ch



可以一鍵打開設備通道的預覽視窗。
說明：如果開啟視圖預覽，則能同時開啟該視圖下的所有攝像機的預覽。
2. 預覽操作
預覽狀態下支援的操作如下所示：
（1）手動錄影：手動錄影保存到本地，選擇已開啟預覽的視頻視窗，點擊視窗內部的[image: image117.png]


或者右鍵選擇[image: image118.png]5« startrecord



開始錄製視頻，再次點擊[image: image119.png]


或者右鍵選擇[image: image120.png]£3«  stop record



關閉錄製視頻。注：您可以在配置區域>“System Config”中設置錄影的保存路徑。
（2）手動抓圖：手動抓取一張圖片，選擇已開啟預覽的視頻視窗，點擊視窗內部的[image: image121.png]


或者右鍵選擇[image: image122.png](3] capture



可以進行手動抓圖。注：您可以在配置區域>“System Config”中設置圖片的保存路徑。
（3）語音對講：支援和接入設備語音對講，選擇已開啟預覽的視頻視窗，點擊視窗內部的[image: image123.png]


或者右鍵選擇[image: image124.png]Start talk



開始進行語音對講，再次點擊[image: image125.png]


或者右鍵選擇[image: image126.png]O stop talk



結束對講。注：可以在用戶端和設備之間進行對講。
（4）電子放大：放大選擇區域視頻，選擇已開啟預覽的視頻視窗，點擊視窗內部的[image: image127.png]


，在預覽畫面框點擊滑鼠左鍵並移動來選擇需要放大的區域，可進行多次放大，再次點擊[image: image128.png]


可關閉電子放大。
（5）添加標籤：添加標籤事件，選擇預覽或重播的視頻視窗，點擊視窗底部功能表的[image: image129.png]


按鈕， 彈出標籤事件確認菜單。
[image: image130.png]Channel cHL
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（6）快速重播：快速重播當前預覽前10分鐘的錄影，選擇已開啟預覽的視頻視窗，點擊視窗內部的[image: image131.bmp]進入快速重播狀態[image: image132.png]00 > ®-




，點[image: image133.bmp]暫停重播，點[image: image134.bmp]可打開關閉聲音，點[image: image135.bmp]可·退出重播狀態進入預覽介面，還可拖動進度條選擇重播的位置。
（7）關閉窗口：在需要關閉的視窗上右鍵選擇[image: image136.png][0 stop preview




（8）PTZ：按一下彈出雲台動作頁面，可以通過雲台控制設備。
雲台控制：[image: image137.png]N
o)
Y?



選擇一個PTZ 視窗，並點擊其中一個方向按鈕來調整視角。點擊“[image: image138.png])



” 啟用自動掃描。再次點擊可停止自動掃描。
變焦、光圈設置：[image: image139.png]


調節縮放和聚焦的速度。[image: image140.png]


縮放、聚焦和光圈調節，“AutoFocus”自動聚焦，“refresh”刷新操作，“default”恢復預設值
預置點和巡航：[image: image141.png]


，點擊[image: image142.bmp]添加預置點，點擊[image: image143.bmp]刪除預置點，點擊[image: image144.bmp]轉動到此預置點。[image: image145.png]Interval 13 v (1~255)s



設置停頓時間，[image: image146.png]


，點擊[image: image147.bmp]開始巡航，點擊[image: image148.bmp]停止巡航。在下方表中添加多個座標最多可添加255個座標。
（9）關閉所有視窗：在設備組右鍵選擇[image: image149.png]


。
（10）全屏模式：指定視窗進入全屏，選擇已開啟預覽的視頻視窗，右鍵選擇
[image: image150.png]Fullscreen



然後再按兩下需要打開全屏的視窗，或者先按兩下需要打開全屏的視窗，再右鍵選擇[image: image151.png]Fullscreen



即可進入全屏模式。
（11）調節視窗比例：調整畫面顯示比例。在視頻視窗右下角設置選擇[image: image152.png]Stretch



進行調節視窗比例。
（12）選擇視窗個數：選擇一頁視窗顯示的視窗數，在視頻視窗右下角設置選擇[image: image153.png]


進行選擇視窗個數
（13）視頻設置：支持對通道亮度、對比度、飽和度和色調進行調節。支持對通道名、日期、時間格式進行設置。選擇已開啟預覽的視頻視窗，右鍵選擇[image: image154.png](@ Video setting



；系統彈出“Video setting”對話方塊；在“Color”一項中，根據實際場景需求，在[image: image155.png]Color



中調節顏色參數；在[image: image156.png]


更改通道名及日期時間格式。
（14）魚眼視圖模式：僅魚眼設備有此選項。魚眼的安裝模式不同對應視圖模式不同。不同安裝模式包括的視圖模式。選擇已開啟預覽的視頻視窗，
右鍵選擇[image: image157.png]@x  Fisheye



，根據實際情況選擇需要的視圖模式。
詳情請參見“第九章魚眼視圖模式”。
（15）魚眼安裝模式：僅魚眼設備有此選項。根據設備安裝情況選擇安裝模式。魚眼的安裝模式包括[image: image158.png]


（頂裝）、[image: image159.png]


（壁裝）、[image: image160.png]


（地裝）。選擇已開啟預覽的視頻視窗，右鍵選擇[image: image161.png]@x  Fisheye



，可進入魚眼模式操作根據設備安裝情況選擇安裝模式。詳情請參見“第九章魚眼視圖模式”。
（16）切換通道碼流類型：支援碼流類型包括主碼流、子碼流和手機碼流。在設備通道右鍵選擇要切換碼流的設備，根據實際需要選擇碼流類型。
（17）一鍵切換通道碼流類型：支援碼流類型包括主碼流、子碼流和手機碼流。在“設備組”右鍵選擇要切換碼流的設備，可將設備的所有通道一鍵切換所選碼流類型。
3.調整監看視窗數
點擊視窗數設置區的[image: image162.png]


，調整視圖視窗數。
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5.3視圖
在預覽介面點擊[image: image164.png]»



進入視圖頁面介面，可設置查看自訂視圖。
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1.添加組:
在視圖頁簽的root上右鍵，打開右鍵功能表選項，root上只能添加組，選擇“New Group”添加組 如圖所示。
[image: image166.png]New Group
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編輯自訂名字，點ok鍵即可創建一個組。
2.添加視圖頁簽:
在自訂添加的組上右鍵選擇“New view TAB”打開建視圖頁簽介面如圖所示。
[image: image167.png]Add Plan
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在右上角選擇[image: image168.png]


切換分屏，選擇需要的分屏。在左側設備樹中選擇通道拖入視圖中的“Unbound”視圖框中，在視圖框中“Unbound”變成[image: image169.png]Channel Name:Camerall;
Stream Type: Sub Stream;




 綁定成功，右鍵
選擇“Unbind”取消綁定，
選擇“Unbind All”取消所有綁定，
選擇“set Main Stream”設置成主碼流，
選擇“set sub Stream”設置成子碼流，
選擇“set mobile Stream”設置成手機碼流
在[image: image170.png]Task Name:



自訂名字，點[image: image171.png]Save



保存一個視圖頁簽。
3.修改、刪除視圖頁簽:
在視圖頁簽目錄中，選擇“Modify”修改視圖頁簽或組。
在視圖頁簽目錄中，選擇“delete”刪除視圖頁簽或組。
4.切換視圖頁簽預覽:
多添加幾個視圖頁簽之後，按兩下視圖頁簽快速切換預覽視圖。
5.4雲台和巡航設置
雲台頁面：
在預覽介面 點擊[image: image172.bmp]進入雲台控制台，根據設備的不同，雲台所支援的功能也有所不同。
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1.3D Position：開啟/關閉 3D 定位功能。按一下“[image: image174.bmp]”表示開啟 3D 定位，開啟後按鈕變為“[image: image175.png]


” 當再按一下一次該按鈕，將停止 3D 定位。當系統開啟 3D 定位功能時，可進行如下操作：
使用滑鼠左鍵點擊預覽畫面某處，此時網路高速球將對應點移至視頻中央。
按住左鍵往右下（上）拉出一塊長方形區域，則此時網路高速球將其中心移動至視頻中央並進行放大查看。
按住左鍵往左上（下）拉出一塊長方形區域，則此時網路高速球將其中心移動至視頻中央並進行縮小查看。
2. PTZ Reset：一鍵重定，按一下該按鈕，網路高速球將清空預設點和巡航路徑。
3. 一鍵守望，按一下執行一次一鍵守望，該功能視型號而定
4.當網路高速球開啟守望功能，且在所設置的守望等待時間後，沒有控制信號到來，網路高速球將自動執行預設的動作。
選擇巡航模式為Watch Mode
設置時間間隔：當手動轉動網路高速球時候，等待20S恢復守望動作，可選擇15-240S
選擇守望模式：有預設巡航、預設點、線性掃描、軌跡巡航和花樣掃描選擇
注：只能同時存在一個守望點
默認巡航：點擊調用巡航按鈕，設備將進行不間斷的360°勻速逆時針旋轉
保存按鈕可以讓網路高速球在不開啟守望功能的情況下保存設置的參數。開啟巡航按鈕可以保存設置的參數並開啟守望功能。
。守望模式如下圖所示：
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5. 線性掃描：選擇巡航模式為 Line Scan，點擊[image: image177.png]


按鈕記錄設備當前位置為開始位置，轉動設備，點擊[image: image178.png]


結束按鈕記錄設備當前位置為結束位置。點擊保存按鈕以保存高、中或低三種巡航速度。點擊巡航按鈕，設備將在兩點間進行勻速巡航。線性掃描頁面如下圖所示：
[image: image179.png]



6.軌跡巡航：按照設置的軌跡巡航，可以同時設置4條軌跡，每條軌跡可以選擇32個預設點，可設置每個預設點巡航間隔時間。
選擇巡航模式為 Tour;
[image: image180.png]Track.



 選擇軌跡添加預設點；
[image: image181.png]Track 1 + X1t



 添加、刪除預設點到各軌跡，可通過上下按鈕移動預設點的順序。選擇巡航時每個不同的預設點切換的速度和時間間隔；點擊保存按鈕，設備將會在不開啟巡航的情況下保存參數。點擊巡航按鈕，設備將會保存參數並按添加的預設位元的順序進行巡航。預置點巡航頁面如下圖所示：
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7．花樣掃描是指根據預先設置的路徑進行掃描，記錄網路高速球的水準、垂直運動、變倍操作等動作，記錄並保存完畢後，用戶可直接調用該花樣掃描路線。網路高速球支援設置 4 條花樣掃描路徑，編號分別為 1~4，網路高速球為每條花樣掃描路徑提供保存
選擇巡航模式為Pattern Scan
[image: image183.png]Track




選擇路徑；
[image: image184.png]Record



點擊開始錄製，對設備進行任意的PTZ操作，點擊停止錄製；
[image: image185.png]Cruise



完成錄製後，點擊調用巡航，設備將按照所錄製的內容進行巡航。
[image: image186.png]Delete



完成錄製後，點擊刪除按鈕，設備將刪除對應編號的花樣掃描路徑。花樣掃描頁面如下圖所示：
[image: image187.png]Pattern Scan

Track.

Record

Cruise

Delete.




5.5 AI告警側邊欄推圖
點擊[image: image188.png]


智慧告警展示按鈕，在預覽區域右側將展示已添加智慧設備的告警推送。
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選中告警推送欄中的告警事件，點擊滑鼠右鍵可查看事件資訊及重播事件關聯錄影。
Playback重播：打開重播視窗，重播告警錄影。
Detail Information詳情信息：如圖所示。
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Snapped Device: 抓拍設備
Snapped Channel: 抓拍通道
Start time: 告警開始時間
End time:告警結束時間
Type：告警類型
人臉抓拍事件則多了一些人的資訊，抓拍圖顯示unmatched表示無對比圖，
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多出性別、年齡、是否戴眼鏡、是否戴口罩和表情等。
選中人臉圖片點擊滑鼠右鍵，可將人臉圖片加入人臉庫中。
當組中有對比圖片時，如圖所示
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有對比人臉圖片的抓拍增加了“Group”所屬組，“Similarity”相似度，右鍵功能表也有Edit選項，可以修改人臉庫的資訊。當點開詳情時，出現詳情對比如圖所示。[image: image193.png]‘Snapped information: Matched Information:
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第六章 輪巡設置
通過配置輪巡計畫，實現各個視窗的輪巡。
6.1 配置輪巡計畫
步驟1：在“主功能表”裡選擇“Cruise Setting”，系統會進入輪巡設置介面，如圖所示:
系統預設會創建一個名為“Strategy0”的輪巡計畫，如需修改輪巡計畫名稱，點擊[image: image194.png]


進入修改名稱模式。點擊[image: image195.bmp]刪除該計畫
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步驟2：配置任務資訊。（支援配置多工）
（1）點擊[image: image197.png]


，系統顯示“Add Task”介面，如圖所示:
（2）設置“Task Name”和“Task Time”，並根據實際情況選擇[image: image198.png]


輪巡窗口數。
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（3） 按照需要的順序依次將設備的通道拖入到視頻視窗中。視頻通道綁定後介面，如圖所示:
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（4） 點擊“Save”，完成輪巡計畫設置後，如圖所示:
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6.2 啟動輪巡
步驟1：在“主功能表”裡選擇“Main Window”，系統顯示預覽介面。
步驟2：在介面下方選擇輪巡計畫，如[image: image202.png]Strategy




。
步驟3：點擊[image: image203.png]


 ，啟動輪訓計畫。
第七章 重播
7.1 重播介紹
在“主功能表”裡選擇“Playback”，系統進入重播介面，支援重播和匯出設備錄影、設備圖片，如圖所示：
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介面功能介紹如下所示：
1．重播通道：勾選需要重播的通道，點擊搜索，可以搜索出對應通道錄影重播。
2．重播窗口：錄影重播顯示區域。
抓圖：選擇已開啟錄影的視頻視窗，點擊[image: image205.png]


或者右鍵選擇[image: image206.png](3] capture



，抓拍單張圖片；電子放大：選擇已開啟錄影的視頻視窗，點擊[image: image207.png]


；
停止播放：選擇已開啟重播的視頻視窗，點擊[image: image208.png]


或者右鍵選擇[image: image209.png][ StopPlay



。
錄影：選擇已開啟重播的視頻視窗，點擊[image: image210.png]


或者右鍵選擇[image: image211.png]&4,  Start record



；
開啟魚眼：選擇已開啟重播的視頻視窗，點擊[image: image212.png]


或者滑鼠右鍵選擇[image: image213.png](©X  Fisheye



（僅限支援魚眼模式的設備使用。）；
全屏顯示：點擊[image: image214.png]


或者滑鼠右鍵選擇[image: image215.png]Fullscreen



；
添加標籤：點擊[image: image216.png]


在重播中添加標籤；
截圖：點擊[image: image217.bmp]截圖，滑鼠變成截圖圖示，在播放框點擊滑鼠左鍵拉動截圖。
3.查詢時間：設置設備錄影查詢時間。
4. 時間進度框：[image: image218.png]


：播放進度條精度變高。[image: image219.png]


：播放進度條精度變低。[image: image220.bmp][image: image221.bmp]：可以移動進度條顯示區域。
5. 下載、同步播放及剪切：
根據需要下載、剪切或匯出錄影。
下載設備錄影：參見7.3 匯出設備錄影；
剪切設備錄影：在進度條拖動剪切起始點，選擇錄影。
同步重播： 選擇多個通道，點擊同步播放按鈕，再點擊播放，所有通道可同步重播。
6. 重播控制欄：
[image: image222.png]


：同步重播，當有多通道重播時，點擊此按鈕後點擊播放，所有通道可同步重播
[image: image223.png]


：啟動重播錄影
[image: image224.png]


：倒退重播錄影
[image: image225.png]


：暫停重播錄影
[image: image226.png]


：停止重播錄影
[image: image227.png]


：單幀前進重播錄影
[image: image228.png]


：快進重播錄影
[image: image229.png]


：開啟/關閉聲音
[image: image230.bmp]：進入魚眼模式播放
[image: image231.png]>



：慢放重播錄影
7. 視窗控制：
[image: image232.png]


：選擇需要的視頻視窗顯示模式及個數
[image: image233.png]


：視頻視窗全屏顯示模式
8. 重播類型：
Basic：普通錄影重播
Smart：smart重播
Image：圖片重播
Tag：標籤重播
Event：事件重播
Backup：備份重播
9. 重播模式：
[image: image234.png]


：遠程重播
[image: image235.png]


：本地重播
10. 錄影類型：點擊[image: image236.png]


選擇錄影類型。可以選擇單個或多個錄影類型，有普通錄影、報警錄影、熱成像錄影、智慧錄影，預設全選
7.2 重播設備錄影
前提條件：
所選通道設備端存在錄影。
操作步驟：
步驟1：在“Playback”介面中選擇[image: image237.png]


頁簽。
步驟2：在“設備組”中選擇設備通道。
步驟3：設置錄影查詢準則。
1、選擇錄影類型和碼流，並選擇日期時間。
2、點擊“Search”，系統在時間進度框中顯示錄影資訊。
步驟4：選擇有錄影的視窗，點擊[image: image238.png]


，錄影開始重播，如圖所示：
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7.3 下載設備錄影
前提條件：
通道存在設備錄影。
（1）自訂剪切下載：
步驟1：在“Playback”介面中選擇[image: image240.png]


頁簽。
步驟2：在“設備組”中選擇設備通道。
步驟3：設置錄影查詢準則。
1、選擇錄影類型和碼流，並設置時間。
2、點擊“Search”，系統在時間進度框中顯示錄影資訊。
步驟4：選擇存在錄影的視窗，點擊[image: image241.png]


。錄影開始重播。
步驟5：點擊[image: image242.png]


，根據實際需要在時間進度框中選取一段錄影，然後點擊[image: image243.png]


，確認匯出錄影。系統會彈出功能表，如圖所示：
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步驟6：選擇匯出路徑。並點擊“download”，系統會跳轉到備份介面，顯示“匯出進度”。如下圖所示：
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（2）按設備檔時間下載：
步驟1：在“Playback”介面中選擇[image: image246.png]


頁簽。
步驟2：在“設備組”中選擇設備通道。
步驟3：設置錄影查詢準則。
1、選擇錄影類型和碼流，並設置時間。
2、點擊“Search”，系統在時間進度框中顯示錄影資訊。
步驟4：選擇存在錄影的視窗，點擊重播控制工具列中的[image: image247.png]


，彈出該通道當天所有的錄影片段，如圖所示：
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步驟5：勾選需要下載的時間段錄影，選擇匯出路徑。並點擊“download”，系統跳轉到錄影備份頁面，備份資訊顯示匯出進度（注：下載RF格式錄影時會彈出彈窗，提示是否需要加密，AVI格式和MP4格式不會彈出彈窗），如圖所示：
[image: image249.png]Video Management

Software
Basic Smart Image Tag Event Backup
Search a 11-20
< Nov 2023 > a 2
IR T T T
» [ root prr—
203031 1 2 3 4
567 8 9 101 Window2
12 13 14 15 16 17 18
9B 21 22 23 24 25 UL
227 2820 % 1 2
3 4 6 7 8 9 Starttime 2023-11-20 12:00:00 End time
2023-11-20  2023-11-20
1 Camera 0231120 | 2023112 10.31M
2023-11-20  2023-11-20
2 Camera 0231120 | 2023112 14.92m
Start time

2023-11-20 00:00:00

End time

2023-11-20 23:50:50

Search Config

m O dx

12:00:00

02:00 04:00 06:00 08:00 10:00 12[00 14:00 16:00 18:00 20:00 22:00

2023-11-20 12:00:00

Download
completed

—-—7%

1121
00:00 [

o}

w 0





7.4 重播設備圖片
前提條件：
通道存在設備錄影。
操作步驟：
步驟1：在“Playback”介面中選擇Image頁面。
步驟2：在“設備組”中選擇設備通道。
步驟3：在[image: image250.png]Search Config



設置圖片查詢準則。
1、選擇圖片類型和碼流，並設置時間。
2、點擊“Search”，系統在“設備組”右方顯示圖片資訊，如圖所示：
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步驟4：重播圖片。
點擊[image: image252.png]1 |67 > i



，可以切換頁面。
7.5 匯出設備圖片
在重播設備圖片介面，點擊需要匯出圖片右下角的[image: image253.png]


，系統彈出匯出成功提示框，如圖所示。
[image: image254.png]©

C:/Users/czi/VMS Projpic.




點擊圖片右上角的核取方塊可選中圖片。
或者點擊[image: image255.png][ select All



全選圖片，再點擊[image: image256.png]


可批量保存圖片
說明：圖片保存路徑可在主功能表中的“System Config”裡面進行設置。
7.6 智能搜索重播
重播介面點擊Smart，進入智慧搜索，智慧搜索只能重播一個通道，時間軸有錄影的區域呈現藍色，重播時滑鼠在介面上點擊拖動可以框選出需要搜索的區域。再點擊[image: image257.png]


搜索框選區域的智慧重播。點擊[image: image258.png]


可刪除框選區域。重播介面如下圖所示：
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7.7標籤重播
前提條件：
在預覽或者重播時，進行過標籤添加
操作步驟：
步驟1：在“Playback”介面中選擇[image: image260.png]


頁簽。
步驟2：在“設備組”中選擇設備通道。
步驟3：設置搜索時間及關鍵字（關鍵字空表示搜全部）點擊搜索，搜索結果顯示在右側視窗。如下圖所示：
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點擊[image: image262.png]


進入重播頁面。
[image: image263.png]0) Record Playback X
Window 1 2023-11-03 00:00:01

camera 2023-11-03 00:00:00

_Iu-‘“

indow1

Normal [~ Motion [l 10 [l PR [ a1 [ Alarm [ Manual [l ANR [ The





[image: image264.png]


設置前後重播時長，點擊[image: image265.png]


播放重播。
點擊[image: image266.png]


修改標籤名。點擊[image: image267.png]


刪除該條標籤。
7.8事件重播
步驟1：在“Playback”介面中選擇[image: image268.png]


頁簽。
步驟2：在“設備組”中選擇設備通道。
步驟3： 選擇開始時間和結束時間，點擊搜索。
搜索結果如下圖所示：
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點擊[image: image270.bmp]進行播放，播放介面如下圖所示：
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點擊[image: image272.bmp]可以對事件進行下載，彈出下載彈窗，可以選擇RF、AVI和MP4三種格式下載錄影視頻，選擇下載位址，點擊[image: image273.png]‘Download



跳轉到備份頁面，備份資訊顯示下載進度（注：下載RF格式錄影時會彈出彈窗，提示是否需要加密，AVI格式和MP4格式不會彈出彈窗），如下圖所示：
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7.9備份
重播中，剪切備份、下載錄影重播都會跳轉到備份頁面，也可以直接在備份頁面搜索重播進行備份操作。頁面如下圖所示：
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1.設備樹：選擇需要備份的設備通道
2.搜索日期：選擇需要搜索錄影重播的日期
3.錄影類型：選擇需要搜索的錄影類型
4.錄影進度條：選中備份日期後會直接顯示出錄影進度條，不需要再次搜索
5.備份信息：顯示備份通道、時間、錄影大小、下載狀態、可進行的操作和下載位址
6.記錄備份：點擊開始備份已選中的錄影
7.備份路徑：點擊跳轉到檔配置介面，可以設置備份檔案的位址路徑
8.開始和停止備份：點擊[image: image276.bmp]停止正在備份的錄影，點擊[image: image277.bmp]開始備份已暫停的錄影
9.刪除未完成任務：刪除未備份完成的錄影資訊
10.刪除已完成任務：刪除已備份完成的錄影資訊
注：在備份頁面備份錄影時，最多可同時備份同一台設備下四個通道的錄影，不能同時備份多個設備的錄影。選擇備份錄影時可以將滑鼠移到錄影進度條，按住滑鼠左鍵在錄影進度條移動選擇需要備份的錄影。
第八章 本地重播
8.1本地重播介紹
在“主功能表”裡選擇“Playback”，系統進入重播介面，點擊[image: image278.png]


切換至本地重播中，如下圖所示：
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可以重播和匯出用戶端錄影、用戶端圖片，如圖所示：
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介面功能介紹如下所示：
1.設備樹：設備組顯示裝置的分組和通道。
2.查詢時間：重播錄影查詢時間，在“設備樹”中選擇設備後，選擇查詢重播的日期，若在該日有錄影則在日期的右下角會有下標，再點擊“Search”。
3.重播控制欄：
[image: image281.png]


：同步重播，當有多通道重播時，點擊此按鈕後點擊播放，所有通道可同步重播
[image: image282.png]


：啟動重播錄影
[image: image283.png]


：倒退重播錄影
[image: image284.png]


：暫停重播錄影
[image: image285.png]


：停止重播錄影
[image: image286.png]


：單幀前進重播錄影
[image: image287.png]


：快進重播錄影
[image: image288.png]


：開啟/關閉聲音
[image: image289.png]>



：慢放重播錄影
[image: image290.png]


：打開魚眼模式
4.重播窗口：
抓圖：選擇已開啟錄影的視頻視窗，點擊[image: image291.png]


或者右鍵選擇[image: image292.png](3] capture



，抓拍單張圖片；電子放大：選擇已開啟錄影的視頻視窗，點擊[image: image293.png]


；
停止播放：選擇已開啟重播的視頻視窗，點擊[image: image294.png]


或者右鍵選擇[image: image295.png][ StopPlay



。
錄影：選擇已開啟重播的視頻視窗，點擊[image: image296.png]


或者右鍵選擇[image: image297.png]&4,  Start record



；
開啟魚眼：選擇已開啟重播的視頻視窗，點擊[image: image298.png]


或者滑鼠右鍵選擇[image: image299.png](©X  Fisheye



（僅限支援魚眼模式的設備使用。）；
全屏顯示：點擊[image: image300.png]


或者滑鼠右鍵選擇[image: image301.png]Fullscreen



；
添加標籤：點擊[image: image302.png]


在重播中添加標籤；
截圖：點擊[image: image303.bmp]截圖，滑鼠變成截圖圖示，在播放框點擊滑鼠左鍵拉動截圖。
5.視窗控制：
[image: image304.png]


：選擇需要的視頻視窗顯示模式及個數
[image: image305.png]


：視頻視窗全屏顯示模式
6. 時間進度框：[image: image306.png]


：播放進度條精度變高。[image: image307.png]


：播放進度條精度變低。[image: image308.bmp][image: image309.bmp]：可以移動進度條顯示區域。
7. 下載錄影：點擊[image: image310.png]


進入下載檔案頁面
8.2重播本地錄影
此重播是通過本地錄影計畫進行的錄影操作，參見“第十七章本地錄影計畫”，下面介紹本地錄影的重播操作方法。
步驟1：在主功能表裡選擇“Playback”進入錄影重播介面，點擊[image: image311.png]


切換至本地重播中。
步驟2：在“設備組”裡，根據實際勾選設備，在下方設置好需要重播的日期，再點擊“Search”，搜索結果將會在錄影進度條上進行顯示，如圖所示：
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步驟3：點擊[image: image313.png]


開始重播錄影，如圖所示：
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說明：本地錄影重播的模式預設為非同步重播，如果需要開啟同步重播，需點擊[image: image315.png]


進入同步播放模式，如圖所示。進入同步播放模式後，點擊[image: image316.png]


開始同步播放，點擊[image: image317.png]


停止同步播放。
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第九章魚眼視圖模式
僅魚眼設備支援設置安裝方式和視圖模式，不同安裝模式對應的視圖模式如下。
視圖模式：當前視頻畫面的呈現方式（預設均支援原始圖像模式），按照不同的安裝方式，具備的其它不同的呈現方式如下：
1）頂裝：VR、cylinder、1P、1P+1、1P+3、1P+6、1P+8、1+3、1+8、2、2P、4。
2）壁裝：VR、1P、1P+3、1P+8、1+3、1+8、4。
3）地裝：VR、cylinder、1P、1P+1、1P+3、1P+6、1P+8、1+3、1+8、2P、4。
頂/壁/地裝：[image: image319.png]


：原始圖像，即未經過矯正的原始圖像。
頂裝：[image: image320.png]


：2，即2個獨立子畫面，子畫面支援變倍、移動操作。
頂/地裝：
[image: image321.png]


：VR，即VR模式，按兩下進入，畫面支援變倍、移動操作。
[image: image322.png]


：cylinder ，即圓柱顯示模式，滑鼠上下拖動可將圓柱畫面切換為平面展示，畫面支援上下左右拖動操作。
[image: image323.png]


：4，即4個獨立子畫面，子畫面支援變倍、移動操作。
[image: image324.png]


：2P，即2 個關聯的180°矩形展開畫面，任何時刻兩子視窗均組成360°全景，又叫“雙全景”，兩個矩形展開畫面均支援左右移動起始點操作，並相互聯動。
[image: image325.png]


：1P，即360°矩形展開全景，矩形展開全景支援移動操作。
[image: image326.png](@)



：1P+1，即360°矩形展開全景＋1個獨立子畫面，子畫面和矩形展開全景中的子框均支持變倍、移動操作。矩形展開全景不支援變倍、移動操作。
[image: image327.png](@)



：1P+3，即360°矩形展開全景＋3個獨立子畫面，子畫面和矩形展開全景中的子框均支持變倍、移動操作。矩形展開全景不支援變倍、移動操作。
[image: image328.png]


：1P+6，即360°矩形展開全景＋6個獨立子畫面，子畫面和矩形展開全景中的子框均支持變倍、移動操作。矩形展開全景不支援變倍、移動操作。
[image: image329.png](i



：1P+8，即360°矩形展開全景＋8個獨立子畫面，子畫面和矩形展開全景中的子框均支持變倍、移動操作。矩形展開全景不支援變倍、移動操作。
頂/地裝：
[image: image330.png]


：1+3，即原始圖像＋3個獨立子畫面，子畫面和原始圖像中的子框均支援變倍、移動操作。原始圖像支援變倍操作。
[image: image331.png]


：1+8，即原始圖像＋8個獨立子畫面，子畫面和原始圖像中的子框均支援變倍、移動操作。原始圖像支援變倍操作。
壁裝：
[image: image332.png]


：VR，即VR模式，按兩下進入，畫面支援變倍、移動操作。
[image: image333.png]


：1P，即從左到右360°矩形展開全景，改變垂直視角。不支援變倍、移動操作。
[image: image334.png]


：4，即4個獨立子畫面，子畫面支援變倍、移動操作。
[image: image335.png]@]



：1P+3，即360°矩形展開全景＋3 個獨立子畫面，子畫面和矩形展開全景中的子框均支持變倍、移動操作。矩形展開全景改變垂直視角，不支援變倍、移動操作。
[image: image336.png]L)



：1P+8，即360°矩形展開全景＋8 個獨立子畫面，子畫面和矩形展開全景中的子框均支持變倍、移動操作。矩形展開全景改變垂直視角，不支援變倍、移動操作。
[image: image337.png]


：1+3，即原始圖像＋3個獨立子畫面，子畫面和原始圖像中的子框均支援變倍、移動操作。原始圖像支援變倍、移動操作。
[image: image338.png]


：1+8，即原始圖像＋8個獨立子畫面，子畫面和原始圖像中的子框均支援變倍、移動操作。原始圖像支援變倍、移動操作。
9.1 即時預覽時進入魚眼模式
步驟1：在預覽窗口點擊“[image: image339.png]


”或者滑鼠右鍵選擇[image: image340.png](©X  Fisheye



進入魚眼模式，如圖所示。
[image: image341.png]Channel 12




各部分功能介紹如下。
1.魚眼安裝模式：換魚眼安裝模式
2.魚眼視圖模式：切換魚眼視圖模式
3.即時介面：即時顯示魚眼視窗視圖
步驟2：設置好魚眼安裝模式以及視圖模式，可以通過雲台控制魚眼設備。
9.2 錄影重播時進入魚眼模式
在重播窗口點擊“[image: image342.png]


”進入魚眼模式。具體操作方法請參見“9.1即時預覽時進入魚眼模式”。
[image: image343.png]



第十章 日誌查詢
您可以查詢和匯出用戶端和設備的日誌。
10.1 查詢用戶端日誌
步驟1：在主功能表裡選擇“Log Search”，系統顯示日誌介面。
步驟2：選擇[image: image344.png]



。系統顯示本地“用戶端”日誌介面（Local Log）。
步驟3：根據要搜索的設備，選擇是當前設備還是已刪除設備。根據實際需要設置“使用者”、“時間”、“日誌類型”、“設備”。本地用戶端日誌包括報警日誌、系統日誌和操作日誌。
步驟4：點擊“Search”開始查詢。系統顯示用戶端日誌查詢結果，如圖所示。
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說明：日誌查詢成功後，您可以點擊“Backup”匯出用戶端日誌資訊。
10.2 查詢遠端設備日誌
步驟1：在主功能表裡選擇“Log Search”，系統顯示日誌介面。
步驟2：選擇[image: image346.png]


。系統顯示遠端“設備”日誌介面（Remote Log）。
步驟3：根據實際需要設置“時間”、“日誌類型”和“設備”。設備日誌包括系統日誌、配置日誌、報警日誌、使用者日誌、錄影日誌、存儲日誌和智慧日誌。
步驟4：點擊“Search” 開始查詢。系統顯示裝置日誌查詢結果，如圖所示。
說明：日誌查詢成功後，您可以點擊“Backup”匯出遠端設備日誌資訊。
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第十一章 拓撲管理
用於對輕網管類POE交換機進行管理及網路拓撲展示，使用此功能需保證交換機在用戶端已添加成功並線上。
在拓撲展示介面，可以查看用戶端所添加的各個設備之間的拓撲關係，並進行相關的配置操作。
11.1 相關操作
在VMS Pro主頁面，點擊拓撲管理，進入拓撲展示介面。
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介面說明
· 左上角可以輸入裝置的別名或IP，查看相應的拓撲圖；
· 右上角顯示圖示顏色的含義，匯出、刷新拓撲圖，顯示路徑；
· 右下角放大、縮小拓撲圖，或者直接滑鼠滾輪放大縮小；
· 左下角進行設置，設置拓撲圖的展示層級。
說明:
首次進入拓撲圖展示介面，若未顯示拓撲圖，請點擊刷新重試。
相關操作/圖示說明如下。
按兩下設備：查看設備詳情，顯示裝置的類型、IP，面板狀態和埠資訊
右鍵設備：
（1）查看設備狀態：跳轉至“設備狀態”介面，詳見設備狀態
（2）進行告警處理：顯示報警及事件資訊，進行消除告警操作
（3）進行遠端配置：跳轉至“遠端配置”介面，詳見遠端配置
（4）修改設備名：修改拓撲圖介面設備的展示名稱
（5）設為根節點：設置當前設備為拓撲圖上的根節點
（6）升級設備：支援對接入到設備上的NVR/DVR/網路攝像機升級
[image: image349.png]


：匯出拓撲圖，選擇匯出路徑，匯出當前拓撲圖
[image: image350.png]


：顯示路徑，選擇網路攝像機和當前設備，顯示所選設備間的路徑
[image: image351.png]


：刷新拓撲圖，對拓撲圖介面進行重新刷新並展示
11.2 拓撲設置
操作步驟
點擊介面左下角[image: image352.png]


，進行拓撲圖的簡單設置。
· 設置拓撲圖的顯示層數：1~10；
· 點擊OK，保存設置。
[image: image353.png]Set the display level —————0 5





說明:
更改設置後，需要點擊[image: image354.png]


刷新，顯示最新的拓撲圖。
第十二章 智能搜索
智慧搜索包括人臉檢測、人型車型搜索、回頭客搜索。人臉檢測功能支援檢測設定區域的行人，並抓拍清晰的人臉圖像；支援識別抓拍人臉圖像的面部特徵；支援識別人型、車型的識別。
12.1 人臉搜索
步驟1：在主功能表中點擊“Face Search”，系統進入人臉搜索介面，如圖所示。
說明：需要支援人臉識別的設備。
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各部分介紹如下。
1. 設備樹：列出設備的通道。
2. 搜索結果顯示區：顯示根據設置搜索到的圖像。
3. 搜索設置區：設置搜索的日期、搜索的組、搜索的屬性；屬性分為性別、年齡、口罩、眼鏡、表情
4. 對比搜索區：點擊“[image: image356.png]


”，添加圖片，可添加本地圖片，也可增加設備圖片，“[image: image357.png]Similarity



”設置相似度，點擊“[image: image358.png]Search



”進行對比搜索。
步驟2：選擇設備通道及人臉組，設置搜索日期，點擊“Search”，系統顯示如圖所示。
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選擇[image: image360.png]


在設備中選擇一張圖片，點擊[image: image361.png][Manual Compare



按鈕，就會搜索出相似度超過設定值的結果，單機一張卡片就可以再下方顯示出詳細資訊及重播視頻。
步驟3：點擊想要查看錄影的圖片，在錄影重播區點擊“[image: image362.bmp]”進入錄影重播介面，如下所示。
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點擊“[image: image364.bmp]”可以查看人臉圖片資訊，如圖所示。
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以圖搜圖
步驟1：在主功能表中點擊“Face Search”，系統進入人臉搜索介面。
步驟2：選擇設備通道以及人臉組，設置搜索日期後，點擊“[image: image366.png]


”添加人臉圖片（可以添加本地圖片或者選擇設備內圖片），設置搜索相似度[image: image367.png]


，點擊“[image: image368.png]Search



”，將自動匹配並顯示出相似度大於等於80%的圖片搜索結果。
12.2人型車型搜索
在AI Search介面點擊人型車型搜索，進入人型車型搜索介面，如下圖示：
[image: image369.png]Q

Vidoo Management
Satware

. a

v 5 oot

— | »O= swas 0
» O 520850

=1=E4
=1="""
=1=E1
) O RS-CHatONaMH DFLFW28120W
P 0D RS-CHE4ONAFP F-AFWAZB120W

» O RscHa2ine02s 40

» 0o swen
St ime Zon113 000000 0
ena time oz O

Oremeee @

O Region Entrance.
O intrusion

O Line Crossing Detection

O perimeter Intrusion Detection
© Pedestranavehice

Human Veride
Non motorzed Vehice.

sortsy,

Times

BA0 - x





1. 設備樹：列出設備的通道
2. 人車搜索顯示區：顯示出根據時間搜索出來的抓圖
3. 選擇需要搜索的區間：選擇搜索的時間區間，勾選需要搜索的人、車或非機動車，點擊搜索
步驟1：選擇設備，在設備樹中選擇設備或設備組。
步驟2：搜索，在設備樹的下方選擇要搜索的時間區間，勾選人或車型，點擊搜索。
步驟3：搜索出來的結果在顯示區以卡片的形式顯示出來，單機卡片，在下方顯示出設備的詳細資訊，並在重播區可重播錄影視頻。勾選卡片右上角的方框，再點擊頁面右上角的[image: image370.png]


按鈕，可以將其資訊匯出。
12.3 重複訪客搜索
步驟1：在AI Search中點擊“Repeat Visitors”，系統進入重複訪客搜索介面，如圖所示：
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1. 設備樹：列出設備的通道。
2. 選擇需要搜索的區間：通過時間區間，人臉出現的最小時間及相似度來搜索出現的次數，通過屬性和組用來篩選。
3. 人員搜索顯示區：顯示出根據時間搜索出來的人員的頭像及出現的次數

步驟2：選擇設備或組設備，選好要搜索的時間，最短出現的時間（Min Interval），相似度（Similarity），如果有需要查詢的人，則在[image: image372.png]‘Group



中選擇該人所在的組，如需要選擇屬性則點擊[image: image373.png]Attributes



選擇搜索的屬性，最後點擊[image: image374.png]Search



按鈕查詢，如圖所示。
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步驟3：在查詢顯示區以卡片的方式顯示出了查詢結果，卡片分為上中下三個部分，下部分[image: image376.png]Appeared times: 16



表示人反復出現的次數中間部分是設備所拍攝的頭像，上部分[image: image377.png]Stranger

an



分別是名字，[image: image378.png]


和選中，名字先是在設備中儲存的人員資訊中查詢，若是查詢不到，則顯示陌生人（Stranger）。點擊[image: image379.png]


按鈕，便可進入到詳細資訊頁面，在該頁面，若重複訪客是設備中儲存的人，則可出現詳細資訊，如圖所示。
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在該介面，若是陌生人，則沒有其他資訊，如果你認識該人，則可將該人資訊添加進設備，或者更改他的資訊，點擊下圖中箭頭所指向的按鈕，進入如圖所示介面。
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填寫完後點擊上圖箭頭所指的保存（save）按鈕就可將資訊保存進設備。
在[image: image382.png]Stranger

an



的右方方框中，選中它，或者選中下方的選中所有（Select All），
再點擊右上角的[image: image383.png]


按鈕，便可將查詢的資訊匯出去。
步驟4：單機卡片，便可在下方的資訊欄顯示重複訪客每一次被設備拍攝到的資訊，如下圖所示。
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該資訊欄按照拍攝的時間順序顯示出了拍攝的通道，拍攝開始結束的時間，視頻重播等資訊，點擊視頻重播（Playback）中的[image: image385.png]


按鈕，便可在右側的視頻重播視窗重播視頻（重播的操作查看表6-1）。
12.4 車牌搜索
步驟1：在AI搜尋網頁面側邊功能表中點擊“License Plate Search”，系統進入車牌搜索視窗，如圖所示。
說明：需要支援車牌識別的設備。
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介紹如下：
1. 設備樹：顯示支援車牌識別功能的設備
2. 搜索設置區：設置搜索的日期、搜索的組、搜索的車牌、設置車牌容錯字元數
3. 搜索結果顯示區：顯示根據設置參數搜索到的結果

步驟2：選擇設備通道、搜索日期、車牌組、輸入需檢索的車牌號，點擊add將車牌添加到檢索列表後，點擊“Search”，系統顯示如圖所示：
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第十三章 資料分析
在主介面點擊“Data Analysis”進入資料分析介面。資料分析有5個模組，分別是人臉檢測統計、人型車型檢測統計、過線統計、熱力圖和考勤統計搜索。
13.1 人臉統計
進入資料分析頁面就是人臉檢測頁面，如圖所示：
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1. 人臉檢測統計模組：點擊進入人臉檢測統計頁面
2. 設備樹：顯示裝置通道
3. 搜索設置區：設置搜索的日期、搜索時間段、組；
4. 結果顯示區：柱狀圖和餅狀圖顯示搜索的資料
選擇設備，設置時間、搜索時間段、需要搜索的組，點搜索按鈕。
在顯示區以柱狀圖、餅狀圖形式顯示搜索結果。
13.2 人型車型統計
在資料分析介面點擊人型車型檢測按鈕，進入人型車型檢測統計頁面，如下圖示：
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1. 人車檢測統計模組：點擊進入人型車型檢測統計頁面
2. 設備樹：顯示裝置通道
3. 搜索設置區：設置搜索的日期、搜索時間段、組
4. 結果顯示區：柱狀圖和餅狀圖顯示搜索的資料
13.3 過線統計
在資料分析的介面中點擊過線統計按鈕，進入過線統計頁面
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1. 過線統計模組：點擊進入過線統計頁面
2. 設備樹：顯示裝置通道
3. 搜索設置區：設置顯示的類型，柱狀圖還是折線圖；設置搜索的時間段、檢測類型、過線類型、時間
4. 結果顯示區：柱狀圖或折線圖和表格顯示搜索的資料
13.4 熱力圖
熱力圖顯示攝像機監測區域的活躍度，在資料分析介面點擊熱力圖按鈕進入，如下圖示：
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1. 熱力圖模組：點擊進入熱力圖頁面
2. 設備樹：顯示裝置通道
3. 搜索設置區：設置搜索的日期、搜索時間段、檢測類型；設置顯示模式。空間熱力圖以圖片模式顯示，時間熱度圖以柱狀圖顯示，顯示出熱度值
4. 結果顯示區：柱狀圖和圖片顯示搜索的資料
13.5人臉考勤統計
在資料分析介面點擊[image: image392.png]


進入考勤搜索介面
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1. 考勤統計模組：點擊進入考勤統計頁面
2. 頁簽：切換考勤記錄和考勤計算頁面
3. 搜索設置區：設置搜索的開始結束時間，選擇搜索的設備
4. 結果顯示區：表格顯示搜索的資料
考勤記錄：顯示搜索設備區域的每個人每次的考勤開始與結束時間，以及該條考勤關聯的錄影事件。
考勤計算：依據考勤管理中設置的考勤規則，計算出被考勤人員的考勤狀態。
第十四章 智能場景化
在主介面點擊“AI Scene”進入智慧場景化頁面。
14.1過線統計
在智慧場景化頁面點擊[image: image394.png]


進入過線統計場景化，如圖所示
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1. 設備樹：用於顯示和選取設備
2. 頁簽：切換通道預覽、組預覽、場景化搜索和配置介面
3. 預覽區：預覽通道場景，預覽時，每個通道介面顯示出該通道總人數、進入的人數、出去的人數和呆在裡面的人數。在沒通道預覽時，每個視窗的中間顯示[image: image396.png]


，點擊這個按鈕進入設置頁面，添加通道
4. 功能控制區：點擊[image: image397.png]


切換預覽分屏，可切換1、4、6、8、9分屏。[image: image398.png]


分頁控制，點擊[image: image399.png]


切換上一頁,點擊[image: image400.png]


切換下一頁，也可輸入頁碼跳越網頁數。點擊[image: image401.png]


控制顯示不顯示通道數值，選中一個通道後點擊[image: image402.png]


，該通道的計數被清空。點擊[image: image403.png]


則改設備所有通道的計數被清空
5. 顯示區：該區顯示選中通道或者組的數值以及狀態
在正常情況下，呆在裡面的人數不及設置的人數上限，圖示呈現綠色，顯示的上限人數也呈現綠色[image: image404.png]


並且顯示 Please Enter。呆在裡面的人數大於等於設置的人數上限時，顯示的人數上限也呈現紅色，圖示呈現紅色[image: image405.png]


並且顯示Please Wait。
在顯示區，有個全屏的按鈕[image: image406.png]


，點擊可將顯示區全屏。如果沒有設置顯示廣告，則將顯示區的放大全屏顯示，如果設置了顯示廣告，將輪轉播放廣告，同時顯示區的所有圖示文字數值將顯示在螢幕的右側，保證用戶可以即時查看該通道的具體數值。
若要退出全屏，點擊滑鼠右鍵即可退出，退出後返回原視窗。
6. 統計顯示區：該區即時顯示一天內每個通道每個小時的進入、出去和呆在裡面的人數，當某值為0時，用“-”代替。
在頁簽中點擊“Group”按鈕進入組的預覽，組預覽與通道預覽的區別就是通道預覽以通道為單位，可以設置每個通道的參數，組預覽以整個組為單位，只能設置整個組的參數，每個通道只顯示進入數值和出去數值，組預覽模式支援地圖模式。
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“Select Mode”可以切換不同的模式[image: image408.png]Select Mode Live Map



，“Live”是預覽模式。“Map”是地圖模式。預設是預覽模式。
點擊按鈕“Map”進入地圖模式如圖所示。
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點擊[image: image410.png]


表示添加地圖，點擊[image: image411.png]


表示修改地圖，點擊[image: image412.png]


表示全屏顯示。
在頁簽中選擇“Search”進入過線統計的搜索介面，介面如下圖所示
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1. 設備清單：顯示支援過線統計場景化的設備
2. 搜索顯示區：以餅狀圖的形式顯示出搜索的每個通道或者組在時間段內進入、出入和進去未出的總人數和平均人數。點擊[image: image414.png]® Total
O Average



可切換總人數或是平均人數。
3. 搜索設置區：設置搜索的通道或者組、搜索時間、時間段、搜索類型
4. 結果顯示區：這裡以柱狀圖、折線圖和表格的形式顯示出時間內進出人數的趨勢變化。
[image: image415.png]


下拉清單可以切換不同的通道或組。後3個按鈕分別切換柱狀圖、折線圖和表格。
[image: image416.png]


匯出按鈕，點擊按鈕可匯出資料。
在智慧場景化介面中，選擇“Setup”進入過線統計場景化的配置頁面，如圖所示：
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1.設備清單：顯示支援過線統計場景化的設備
2. 廣告配置：
Advertise Mode：是否顯示廣告模式
Keep Aspect Ratio：是否保持寬高比
SEQ Dwell Time：輪詢時間
Image按鈕：進入圖片管理，添加刪除廣告圖片
3. 通道、組配置：
通道配置：
設備每個通道一條資料，Channel：通道號，Enable：是否顯示，Capacity：設置可進而不出人數的上限，setup：設置過線統計的參數見圖15-7，Alarm：設置告警輸出參數見15-8。
組配置：
組最多只能有8個組，Group：組號，Add IP Camera: 按一下[image: image418.png]


配置組的通道，Enable:是否顯示，Capacity：設置每個組進而不出人數上限，Start time\endtime:設置開始結束時間，type：設置檢測得類型 person 檢測人、vehicle 檢測車。Alarm設置告警輸出參數。
添加刪除告警圖片如下圖：
[image: image419.png]Tip: Up to 16 pictures can be added. The format is JPG, PNG, BMP, and the size is less than 2MB . a




點擊[image: image420.png]


添加本地圖片，點擊[image: image421.png]


刪除已添加的圖片。輪詢的廣告圖片只能添加16張，且每張圖片的大小不能大於2M。
過線統計通道配置如下圖：
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告警輸出設置如下圖：
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Buzzer表示告警是否啟用蜂鳴器。
Alarm Out :告警輸出Local->1 本地告警輸出 IP_CH1->1 … 前端告警輸出
Latch Time：持續時間。
注：同一個通道在通道區或群組區只能被設置一次，即一個通道在一個群組中被選，通道配置表的這個通道Enable將不能被選中且置灰，同樣，在通道配置表中Enable選中一個通道，在組配置表中也不能選擇改通道。組與組之間也是互斥的，一個通道不能同時存在兩個不同的組中。
14.2 混合檢測
在智慧場景化頁面點擊[image: image424.png]


進入混合檢測場景化，如圖所示。
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1. 設備名及狀態：下拉清單可切換設備，online線上；offline離線
2. 時間、設置統計時長：顯示當前時間，設置混合檢測類型統計資料的時長
3. 抓圖統計及展示控制區域：顯示出所選設備在設定時長內各檢測類型，累計抓圖資料
[image: image426.png]


點擊各類型標識，可以控制該類型展示區域隱藏或顯示
4. 預覽區：即時預覽窗口，點擊[image: image427.png]


切換單通道預覽，點擊[image: image428.png]


切換4通道預覽，連續點擊可切換預覽通道。點擊[image: image429.png]


，選擇需要預覽的通道
5. 機動車抓圖展示區：即時顯示抓取到的機動車圖片，以及抓取時間及通道資訊
6. 非機動車抓圖展示區：即時顯示抓取到的非機動車圖片，以及抓取時間及通道資訊
7. 人臉抓圖展示區：即時顯示抓取到的人臉圖片，以及抓取時間及通道資訊
8. 行人抓圖展示區：即時顯示抓取到的行人圖片，以及抓取時間及通道資訊
14.3 人臉考勤
在智慧場景化頁面點擊[image: image430.png]


進入人臉考勤場景化，如下圖所示。
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部分功能如下所示：
1. 設備名、狀態：右鍵可切換設備，在設備線上時，顯示藍色字體的“Online”設備掉線時顯示紅色字體的“Offline”
2. 時間、總數顯示區：顯示當前時間，考勤總人數，已考勤總人數，未考勤總人數
3. 預覽區：可選擇通道，視圖預覽，點擊[image: image432.png]


切換為單通道預覽，點擊[image: image433.png]


切換4通道預覽再次點擊為切換頁面。點擊[image: image434.png]


，打開通道選擇視窗，可以選擇需要預覽的視窗
4. 組考勤統計區：顯示每個人臉組當天考勤總人數，出勤人數，缺勤人數，點擊[image: image435.png]


切換頁面，點擊[image: image436.png]


選擇需要統計的組
5. 考勤資訊顯示區：
顯示出勤人員資訊，及考勤時間
考勤時間標記為白色時，表示考勤正常；
考勤時間標記為紅色時，表示考勤異常。
[image: image437.png]1



切換頁面。
第十五章 報警設置
打開主功能表點擊進入，您可以對通道的各種報警進行開關及設置。
15.1報警介面介紹
在“主功能表”裡選擇“Alarm Config”，系統會進入報警設置介面，如圖所示。
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預覽介面的功能介紹如下：
1. 設備清單：打開設備組，選擇通道。
2. 報警類型：包括普通報警、智慧分析，AI智慧，點擊[image: image439.bmp]可以展開報警類型選項，可以根據需求選擇報警類型設置。
3. 報警觸發操作：觸發操作，包括如下選項：Capture、Record、Popup、Sound、Email、Alarm level。
4.操作設置：
All ON：全部選項打開
All OFF：全部選項關閉
Refresh：刷新當前頁面
Save：保存設置
5.觸發報警資訊視窗、彈窗及聲音：點擊[image: image440.png]Alarm




可打開報警觸發資訊彈窗；點擊[image: image441.png]


刪除報警觸發資訊彈窗裡面當前已有報警資訊；點擊[image: image442.png]


允許報警聲音產生，點擊[image: image443.png]


禁止報警聲音產生；點擊[image: image444.png]


允許報警彈窗彈出，點擊[image: image445.png]


禁止報警彈窗彈出。
6. 報警縮略圖與查看觸發報警資訊視窗放大：點擊[image: image446.png]


即[image: image447.png]Enable/disable auto hide



這個選項，即可在預覽區是否隱藏報警縮略圖；點擊[image: image448.png]


可放大報警觸發資訊彈窗；點擊[image: image449.png]


可展開或者收縮報警觸發資訊彈窗。
15.2報警設置操作
步驟1：在設備清單打開設備，選擇設備一條通道；
步驟2：選擇報警類型；
步驟3：在報警類型下面打開報警開關，可根據需求打開需要的選項；
步驟4：點擊save保存；
15.3觸發報警資訊視窗、彈窗及聲音
· 點擊左下角的[image: image450.png]


打開觸發報警資訊視窗，如圖所示
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· 在警報資訊視窗中可以看到：
警報時間、警報來源、警報類型、警報資訊、警報截圖、警報錄影和報警級別。
查看警報類型選擇[image: image452.png]™ Motion Detection [ Video exception [ PIR [ Alarm 1/0 [ Intelligent ® Thermal



,點擊相應的圖片或截圖可以查看詳情。
查看報警級別選擇[image: image453.png]Urgent [ Major @ Normal [ Unknown



，有緊急、重要、普通和未知四個級別，勾選報警級別才會顯示報警資訊（注：報警級別設置在Alarm Config頁面）。
· 點擊[image: image454.png]


可放大查看警報資訊視窗，如圖所示：
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點擊報警資訊可以查看報警抓圖和錄影，可以手動發送報警資訊到郵件（注：手動發送一次只能發送一條報警資訊，滑鼠點擊選中的報警資訊可以發送，報警資訊前方勾選框勾選無效），可以對事件進行處理，填寫處理結果，處理記錄會記錄處理時間、處理者和處理結果。
· 在打開觸發報警操作後，報警觸發會有設備通道即時預覽彈窗出來，可即時查看報警情況，如圖所示。
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自動更新報警：選中時，當存在新告警產生，VMS Pro自動預覽告警產生通道
退出時清除所有告警：選中時，退出報警頁面後清除所有告警通道資訊
第十六章 帳戶管理
您可以帳戶管理裡面增加、刪除用戶，修改許可權。
16.1 添加用戶
步驟1：在主功能表中選擇“Account Management”進入帳戶管理介面，系統顯示介面，如圖所示。
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步驟2：點擊介面右上角的“[image: image458.png]


”添加使用者，系統彈出對話方塊如圖所示。
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參數說明如下：
1.User Name：用於唯一標識使用者的名稱。不能與已有用戶名相同。
2.Password、Confirm Password：使用者的密碼和確認密碼。“確認密碼”必須和“密碼”一致。
3.Base Rights：根據實際需要設置使用者基本許可權，分別為：
Device Management: 設備管理
Log Management：日誌管理
Alarm Config Management：報警配置管理
E-map Management：電子地圖管理
Topology Management：拓撲管理
AI search:智能搜索
Data analysis:資料分析
AI Scene：智能場景化
AI config：智慧配置
Change Password：修改密碼
4. Live View：即時預覽
5. PTZ Control：雲台控制
6. Capture：抓圖
7. Record：錄影
8. Playback：重播
9. Download Record：匯出錄影
10. Local Record Schedule：本地錄影計畫
11. LocalPlayBack：本地重播
步驟4：設置完成後（點擊default恢復默認許可權），點擊“OK”保存用戶，完成添加。
說明：admin擁有所有權限且不能修改和刪除，添加的用戶支援修改用戶許可權或刪除用戶。
16.2 修改用戶
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步驟1：在需要修改的使用者後麵點擊“[image: image461.png]


”，進行設置介面。
步驟2：根據實際需要修改使用者許可權、用戶名、密碼。
步驟3：設置好後點擊“OK”保存。
16.3 刪除用戶
在需要刪除的使用者後麵點擊“[image: image462.png]


”，彈出確認對話方塊，點擊“OK”即可。也可勾選多個需要刪除的使用者的核取方塊，再點擊介面右上角的“[image: image463.png]


”刪除。(超級用戶不可刪除)
第十七章 本地錄影計畫
本地錄影計畫操作方法如下介紹。
步驟1：在主功能表裡選擇“Local Record”，彈出本地錄影計畫選擇路徑介面，如圖所示：
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步驟2：選擇好路徑後，點擊“Save”保存，系統進入本地計畫錄影介面，如圖所示：
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步驟3：在Reserved Size（GB）設置記憶體預留設置（按兩下區域設置），再選擇右上角的“Overwrite”覆蓋時間，點擊Save保存。
步驟4：按一下“Record Schedule”進入錄影計畫設置介面。在設備樹中勾選需要錄影的設備，在介面右邊網格區域設置錄影具體時間，按住滑鼠左鍵拖動進行設置，設置完成後點擊“Save”進行保存，如圖所示：
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步驟5：設置好後，切回到“Record Management”介面，在左下邊的核取方塊勾選要錄製的設備通道，也可一鍵全選通道，然後點擊右下角[image: image467.png]Start Record



開始本地計畫錄影。開始錄影後，在Record Managemen裡面的Disk Status會顯示Writing，而且通道的RecordStatus表示為recording，表示該磁片正在開始本地錄影計畫錄影，如圖所示：
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步驟6：右下角點擊[image: image469.png]Stop Record



停止本地計畫錄影，在Record Managemen裡面的Disk Status顯示的Writing會消失，而且通道的RecordStatus表示為recording stop如圖所示：
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步驟7：打開主功能表裡的“Local Playback”進入本地重播介面，選中通道，日曆表顯示存在本地錄影的日期，如圖所示：
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步驟8：本地重播的操作方式請參見“第八章本地重播”
第十八章系統組態
設置軟體的系統參數，可分為通用設置和檔配置。
步驟1：在主功能表裡選擇“System Config”，顯示系統組態介面，如圖所示。
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步驟2：配置系統參數，具體參數說明如下。
1. General（通用設置）：
Language：系統語言設置
Keep System Logs for：系統日誌保存時間，有一個星期（one week）、半個月（half of month）、一個月（a month）三個選項。
Ignore All Device Hdd Alarm:忽略所有設備硬碟報警，所連接設備無硬碟或SD卡時不報警
Enable Auto-Login：啟用自動登錄
Resume Live View Status：恢復即時查看狀態
Automatically log to the device：自動登錄到設備，登錄VMS Pro時，所連接設備自動登錄上線，取消勾選登錄VMS Pro時所有設備處於離線狀態
2. File Config（檔配置）：
File type：檔保存類型，包括如下選項：rf、AVI、mp4
Max File Size：檔最大的大小，包括如下選項：1G、2G
larm when disk space is less than ___MB：設置一個值，當磁碟空間低於此值時，系統發出警告。要勾選並設置該值。最低設置500MB。
Path of Saved Pictures：設置本地圖片檔的保存路徑。
Path of Saved Videos：設置本地錄影檔的保存路徑。
Alarm Sound：設置各種告警觸發時，對應的告警聲音
3.Hot Key（快速鍵）：
Maximize VMS(打開全屏) ：F2
Mainview(打開預覽) ：F3
playback(打開重播)：F4
System config(打開系統設置) ：F5
Alarm event(打開告警) ：F6
Cruise Setting(打開輪巡設置) ：F7
Device Management(打開設備管理) ：F8
LockScreen(鎖屏)：F9
Switch user(選擇用戶) ：F10
Open/Close alarm sound (打開/關閉告警聲音)：F11
Local Record(打開本地錄製)：CTRL+R
通過快速鍵可快速打開某一模組，以上快速鍵均為默認快速鍵，通過按兩下後面的Hot key 進入編輯模式，可更換其他快速鍵。
4.Email config（郵件設置）：
Email：郵件設置開關
Encryption：如果使用者的電子郵件伺服器需要SSL或TLS驗證，則啟用。 如果不確定，請設置為“自動”。
SMTP Port：輸入電子郵件伺服器的SMTP埠
SMTP Sever：輸入電子郵件的SMTP伺服器位址
UserName：輸入用戶的郵寄地址
Password：輸入使用者的郵箱密碼
Sender：寄件者名稱
Receiver 1-3：輸入用戶要從VMS Pro收到事件通知的郵寄地址
Interval：配置VMS Pro的通知郵件之間的時間間隔，默認為3min
Send Test：為確保所有設置正確，請按一下“Test Email”，系統會向使用者的收件箱發送電子郵件。如果使用者收到測試電子郵件，則表明配置參數正確
步驟3：點擊“Save”，完成系統組態。
第十九章 智慧配置
19.1識別管理
在AI Config中，點擊“Recognition”打開人臉編輯頁面。該頁面有4個子項，分別是 模型配置、人臉組管理、人臉庫管理和車牌管理。
1.Model configuration（模型管理）
模型管理用來管理人臉模型，選用不同的人臉計算方式，點擊“model configuration”進入模型管理，如圖所示：
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（1）模型管理頁簽：點擊進入模型管理頁面
（2）設備樹：顯示裝置，用於選擇設備
（3）模型管理區：
進入頁面後，選擇一個設備，獲取設備中的模型資訊。其中Device/Channel中 local表示板端模型，Ch1…表示網路攝像機帶的模型。這兩種模型只能用一種，當選擇了“Auto Select Model”將無法再手動選擇模型。設置完後點擊保存保存配置的模型。
“Face Recognition”人臉識別版本
“Face detection model”人臉檢測模型版本
“save”保存更改的資訊
“refresh”更新資料

2.DataBase Management（人臉資料庫管理）
人臉資料庫管理可以增加刪除人臉組，編輯修改人臉組資訊，介面如圖所示：
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（1）人臉資料庫管理頁簽：點擊進入人臉資料庫管理頁面
（2）設備樹：顯示裝置，用於選擇設備
（3）人臉資料庫管理區：一個設備最多只能添加16個人臉組，“Allow list”,“block list”,“Stranger”三個組是固定的，不能刪除。
“Group Name”人臉組名，可以更改。
“delete”刪除，可以刪除除了三個固定組的其他組。
“Edit”修改，主要是增刪改人臉組裡面的圖片。
“Enable”人臉組狀態
“Add”添加人臉組
“Save”保存更改
“Refresh”刷新資料。
人臉圖片資訊增刪改。選擇一個組點擊“Edit”[image: image475.bmp]按鈕，進入分組設置頁面，如圖所示
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添加人臉圖：點擊import按鈕，彈出導入方式選擇功能表,如下圖示：
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Device Image：通過搜索設備抓取的人臉圖，進行選擇導入到指定分組。
Local Image:通過選擇保存在本地目錄下的人臉圖片，進行導入到指定分組。
Local Image Directory:通過選擇本地保存人臉圖片的目錄，進行批量導入到指定分組。
匯出人臉圖：選中當前分組中存在的人臉圖，點擊Export按鈕，選擇本地保存路徑，可實現匯出人臉圖至本地。
下載導入範本：點擊Download import template，選擇本地保存路徑，可實現下載導入範本至本地。按照範本檔說明進行編輯後，可在Local Image下直接導入.csv檔來實現圖片及關聯資訊的批量上傳。
刪除人臉圖：選中當前分組中存在的人臉圖，點擊Delete按鈕，對當前分組所選中的圖片進行刪除操作。
刷新：點擊Refresh對當前分組進行刷新操作。
3.DataBase synchronization（資料庫同步）
在識別管理頁面用於人臉及車牌資料庫的導入和匯出。
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（1）資料庫選擇：點擊進入人臉庫或車牌庫動作頁面
（2）導入、匯出：導入、匯出資料庫，本機存放區路徑選擇
（3）設備清單：顯示支援資料庫操作的設備
導入匯出資料庫：點擊[image: image479.bmp]後彈出
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選擇路徑，點擊[image: image481.bmp]進度條滿後導入或匯出成功。
4.License Plate Management（車牌管理）
在AI Config頁面點擊[image: image482.png]


，進入車牌管理頁面，在此頁面增加刪除車牌組，編輯修改組資訊。
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（1）設備樹：顯示裝置，用於選擇設備
（2）車牌資料庫管理區：單台設備最多支援添加64個車牌組，“Allow list”,“block list”,“Unknown”三個組是固定的，不能刪除。
“Group Name”車牌組名，可以更改。
“delete”刪除，刪除自創建車牌組。
“Edit”修改，可對車牌資訊進行增刪改操作。
“Enable”車牌組狀態
“Add”添加車牌組
“Save”保存更改
“Refresh”刷新資料。
選擇一個組，點擊[image: image484.png]


，進入車牌資訊設置頁面，如下圖示：
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點擊Import按鈕，彈出車牌資訊錄入功能表，如下圖示
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在此頁面錄入車牌的相關資訊，並支援設置對應的語音及報警通道
點擊Export按鈕，選擇本地保存路徑，可對當前分組中的車牌資訊進行匯出，格式為.csv
點擊Import form CSV，選擇本地.csv檔，對車輛資訊進行批量導入
點擊Import form Capture，在彈出頁面可進行設備抓取的車牌識別圖片進行檢索，根據檢索結果選擇圖片進行資訊編輯並導入
點擊Move to，可將選中的車牌資訊由當前組轉移至其他分組下
點擊Delet，可將選中的車牌資訊進行刪除
19.2 考勤管理
在“主功能表”裡選擇“AI Config”，系統會進入考勤管理介面，再點擊“Attendance management”按鈕，如圖所示。
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考勤管理介面的功能介紹如下。
告警設置類型，包括如下選項：
Basic rules（基本規則）
Overtime setting（加班設置）
Holiday settings（假日設置）
Leave type setting（請假類型設置）
Personnel management（人員管理）
1. Basic rules（基本規則）
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[image: image489.png]Setting of commuting time



：上下班時間設置，同時設置上下班打卡的有效時間斷
[image: image490.png]Weekend settings



：設置週末時間，勾選表示周幾被設為休息日
[image: image491.png]Absence settings



：缺勤設置，已簽到情況下，遲到時間超過上班時間X分鐘記為缺勤，為0時表示這條不生效，已簽退情況下，早退早於下班時間x分鐘記為缺勤，為0時表示這條不生效。若未簽到或簽退，可選擇設置為缺勤/早退。
2. Overtime setting（加班設置）
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：工作加班等級設置，共分為三個加班等級，對應加班等級被勾選則表示選中，可在繪圖區拖動對應顏色條進行加班等級所設定的時間範圍設置。
[image: image494.png]‘Man hour Ratio



：工時倍率，每個加班等級的可進行設置。按照倍率予以對應的加班時長
[image: image495.png]Weekend overtime rule setting



：週末加班規則，設置週末加班時的加班等級，按照等級予以對應的加班時長
[image: image496.png]Save



：點擊後，將設置好的加班規則保存到系統資料庫
3. Holiday settings（假日設置）
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設定節假日或調休等假日安排。參數說明如下：
Holiday Name：假日名稱，必填。添加時若沒有填寫假日名稱會進行提示
Holiday Days：放假天數
Holiday Type：假期類型
Date：假期開始到結束的日期
Annual Cycle：是否按年迴圈
Operation：對已設定的假期進行修改
點擊[image: image498.png]|+ Add



按鈕，會顯示需要添加的假日設置，可選擇假日類型，若是[image: image499.png]


（定期假日）顯示，按照提示填寫假日名稱、開始時間（日曆形式）、放假天數、加班等級以及是否按年迴圈。若為[image: image500.png][rregular hohday



（不定期假日）顯示，區別在於設定假日開始的時間因為每年日期的不同，所以是按照某年某月的第幾個周幾表示。
點擊[image: image501.png]B Delete



按鈕，可將以添加並勾選的假日設定刪除
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在介面右側的日曆選擇年份
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添加的假日設定會在日曆表中進行顯示。
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4. Leave type setting（請假類型設置）
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對假日類型進行分類。介面左側為主要類別，右側為子類別。從本地資料庫讀取並最好保存在本地資料庫
點擊相應類別[image: image507.png]+ Add



[image: image508.png]@ Delete



按鈕，可分別對請假類型進行添加刪除操作
[image: image509.png]


對主要類別進行查找，按下[image: image510.bmp]搜索，介面右側將會直接列出搜索主要類別下的子類別
每個類別邊上的[image: image511.bmp]圖示，表示可對當前類進行修改
5. Personnel management（人員管理）
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，選擇設備，按下按鈕後系統進入本地資料庫，同步設備的人臉資訊到VMS Pro。資訊包括姓名、所屬的人臉組ID、性別、年齡、ID碼、聯繫方式等。
按下[image: image514.png]


，可以將選中的人臉資訊，匯出到本地
介面操作列，點擊[image: image515.bmp]表示修改人臉資訊，如圖所示
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對圖上所列出的資訊都可以進行修改，同時可以上傳多張人臉資訊
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第二十章 電子地圖
20.1 新建地圖
步驟1：在主功能表中點擊“Emap Config”進入地圖配置介面，如圖所示。
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步驟2：點擊介面中的“Add Emap”，系統彈出選擇地圖對話方塊，如圖所示。
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步驟3：設置地圖名，選擇圖片路徑。
步驟4：點擊“Yes”保存。
20.2 地圖編輯
按兩下打開需要編輯的地圖，系統進入編輯介面，如圖所示。
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步驟1：在地圖中添加設備，點擊介面左面“Monitoring Point”選項，展開設備分組頁面，根據實際需要將設備拖到地圖中指定的地點。
步驟2：點擊“Add Emap”，在地圖中新建熱區。
說明：熱區添加要重新新建一個地圖，如圖所示：
[image: image523.png]



步驟3：將熱區添加到地圖中，再根據實際需要將設備拖到地圖中指定的地點，效果如圖所示：
[image: image524.png]



20.3 設備修改、刪除
1、點擊設備圖示，滑鼠右鍵進入功能表頁面，點擊Edit進入設備修改介面，如圖所示：
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參數說明：
Hot spot name:監控點位名稱
Linked camera:相關監控設備
Hot spot color:監控點名稱顏色
Icon:監控點標識
Hot spot background color:監控點名稱背景顏色
2、選中設備圖示，點擊滑鼠右鍵進入功能表頁面，點擊Edit，系統彈出刪除設備對話方塊，點擊“yes”完成刪除。
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第二十一章 地圖預覽
通過電子地圖，可以直觀瞭解報警通道所在的位置，即時查看通道的視頻或報警情況。
在主功能表點擊Emap Monitoring進入地圖預覽介面，如下圖所示：
[image: image527.png]



1.地圖：顯示已添加的地圖
2.地圖預覽：按一下選中地圖後，會在該處顯示出地圖視圖
3.地圖操作區：可以對選中的地圖進行上、下、左、右，縮放等操作
4.告警預覽設置：如果選擇‘Yes’，在已添加到地圖的設備有報警觸發時，地圖上會顯示報警類型標識，自動在右邊預覽框內播放即時畫面；如果選擇‘No’，則不會在右邊出圖，只會在地圖上對應設備旁顯示觸發的報警類型標識。
5.設備類型：有網路攝像機和網路高速球兩種設備類型
6.報警類型：可以選擇在地圖上需要顯示的報警類型；點擊‘Clear All’可以將前方待處理告警清零；點擊‘Overlap’可以改變右側的預覽方式，可以自由拖動預覽畫面，如下圖所示：
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平鋪時預覽畫面只能固定在右邊。
7.報警預覽區域：按兩下設備或者自動告警勾選情況下有報警觸發，都會在右邊預覽區域顯示即時畫面，最多顯示4個畫面。
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